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L'invention est relative aux rampes de pulverise- 
tion agricole at, plus precisement, aux supports pour de 

telles rampes. „„~ m 

Que les rampes soient de grande largeur , par exam- 
ple, dusqu'a 56 metres, ou de faible largeur, par exemple a 
partir de 8 metres, il est necessaire , pour le transport, 
L ramasser chaque demi- rampe laterale sur elle-meme, par 
exemple par repliage ou par telescopage, puxs de rabattre 
ch aque deai-rampe ainsi ramassee vers 1'avant le long de 1 

engin P 03 *^*"^ de ce rabatteme nt vers 1'avant des demi- 
ses laterales, le centre de gravite de 1' engin 
ce, ce qui provoque, dans le cas d'une remorque a deux roues, 
une augmentation de la charge appliquee sur le poxnt d'atte- 
TL pSvu sur le tracteur . Par ailleurs, ou bien 1'axe de 
Jattement de chaque demi-rampe laterale est vertical ; au- 
q uel cas I'extremite des demi -rampes risque de gener 1 ou- 
verture des portes du tracteur, ou bien cet axe de bascule 
m ent est incline sur la verticale, de maniere 
raffi ps soient rabattues vers 1'avant mais egalement vers le 
Lut, au.uel cas 1'equipement de pulverisation occupe une 

hauteur importante lors du transport. T , em A die r 
^invention a principal em ent pour but de remedxer 
a ces inconvenients en prcposant un support de rampes de 
putv risaticn agri cole grace auquel , lorsque les ™es 
laterales sent rabattues vers 1'avant, xl ne soxt pas cree 
•une augmentation de charge sur le point d'attelage du trac- 
teur et, le cas echeant, les demi-rampes puissent etre ra- 
battues vers 1'avant autour d'une articulation d'axe vertx- 
caxTe manure a r6duire 1' encombrement en hauteur, sans pour 
autant cu^il y ait interference avec les portes du tracteur. 
autant qu xl^ ^ support selon ^invention, compor- 

tant un chassis porteur principal et un chtssis auxiliaxre 
portant la rampe proprement dite et port * a son tour par le 
chassis porteur principal, est caracterise par le t axt que 
le chassis auxiliaire est mobile par rapport au chassxs por- 
teur principal suivant un mouvement ayant une coposante dx- 
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rigee suivant la direction d'avance de l'engin de pulveri- 
sation, entre une position avant de travail et une position 
arriere de transport- 

De preference, le chassis auxiliaire peut se de- 
placer par rapport au chassis porteur principal suivant un 
mouvement longitudinal horizontal « 

Suivant un mode de realisation particulier, le 
chassis porteur principal comport e deux longerons longitu- 
dinaux en liaison telescopique chacun avec un longeron du 
chassis auxiliaire , les longerons de chaque paire etant 
couples par un systeme du genre compas sur lequel agib un ve- 
rino 

Suivant une autre realisation, on peut pre voir un 
verin axial agissant directement entre les longerons de cha- 
>J5 que paire « En variante, ce verin peut Stre remplace par un 
moteur qui commande un systeme a vis et ecroii. ou a pignon 
et cremaillere , ou encore par un dispositif de mouriage a 
cable ou & cha£ne. 

De preference, pour la position avant du chassis 
20 auxiliare, on prevoit , sur le chassis porteur principal , 

des moyens de butee et de support cooperant directement, pour 
cette position, avec le chassis auxiliaire pour en suppor- 
ter le poidso 

D'autres caracteristiques de I'invention apparai- 
tront a la lecture de la description qui va suivre et en re- 
ference aux dessins annexes dans lesquels : 

Pig 1 est une vue lateral e schematique d'un ensem- 
ble comport ant un tracteur, une remorque a deux roues atte— 
lee au tracteur, une rampe de pulverisation, representee 
dans sa position deployee de travail, et un support selon 1* 
invention dans sa position avancee, 

Pig- 2 est une vue analogue a la fig 1 montrant le 
support selon I'invention en position reculeeet les demi- 
rampes en position rabattues vers l 1 avant et vers le haut, 

Pig 3 est une vue analogue aux fig 1 et 2, le sup- 
port selon I'invention etant en position reculee et les demi- 
rampes etant rabattues vers 1' avant horizontalement le long 
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de 1' eagizi, 

Fig 4 est vns vue laterale s avec arrachements 0 
montrant le chassis porteur principal et le chassis au- 
xiliaire , ce dernier- etent au voisinage de sa position 
avancee , 

Fig 5 a 7 sent; des coupes respectivement selon- 
les lignes V-V a VI I- VI I de la fig 4-, et 

iTir 8 eo 9 sont des vuies analogues a la fig 4- 
relatives a deux variances pour les taoyens moteursde depla- 
c event du chassis auxiliaire par rapport au chassis porteur 
principal « 

On a represents au:: figs 1 a 3 un ensemble de 
pulverisation agricole const! tue par : un tract eur 1, une 
remorque 2 a deux roues 3 attelee au tracteur 1 par une fle- 
che d'at'celage 4, et une r-aspe de pulverisation 5 portee 
par le chassis porteur principal 6 de la remorque 2„ 

La remorque 2 est equipee notamment d'un reservoir 
7 et d'un groupe aoteur 8 <» 

La rampe de pulverisation 5 est portee par le 
chassis principal 6 par 1' intermediate d'un chassis auxi- 
liaire ou faux-ch&ssis 9. Le chassis intermediaire 9 com- 
port e un cadre vertical transversal arriere iO et deux lon- 
gerons longitudinaux -'1 cooperant chaeun, de maniere teles- 
copic ao, avec un longeron longitudinal 12 faisant partie du 
c^sis' porteur principal 6, Sur les fig 1 a 3 S seule la 
_„ iri de icngsrons lengitudinaux 11, 12 situee du cote gau- 
'che de la rsacrqus 2 est visible, aais il est entendu qu'il 
exist e une autre pairs de longerons 11, 12 du cSte droit de 
la remorque.- Ghacun des longerons 11 du chassis 9 
•Dr-ilcn-e vsx-s I'arr-ilre les longerons fixes 12. 

Ls maniere habitvells, la rampe de pulverisation 
3 est- constitute par un element central 13 ^eux ele- 
sent? lateraux ou desii-raspss 1* articules chaeun sur I 9 ele- 
ment central J '3 autr.ur d J une articulation oblique (fig 2) 

7A ^-- ■ -?i .-r 4 Su-- la fig 1, la raape 5 est deployee 

co =it:icn de travrAl, s 3 est-a-dire que I 5 element central 
•:3 et ic-s dstK slsnsnts lateraux 14 sent alignes en direc- 
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tion transversale, perpendiculairement au plan de la figu- 
re. Au contraire, dans les fig 2 et 3, la rampe 5 est . en 
position de transport, les elements lateraux 14 etant ra- 
battus le long de la remorque. o, 

Conformement a 1* invention, le chassis auxiliai- 
re 9 est mobile par rapport au chassis porteur principal 6 
suivant un mouvement ay ant une composante dirigee suivant 
la direction d'avance de I 1 ensemble de pulverisation, en- 
tre une position avant de travail ( fig 1) et une position 
arriere de transport ( fig 2 et 3 )• 

Dans les modes de realisation decrits ici, la di- 
rection de deplacement du chassis auxiliaixe 9 est paralle- 
le a la direction d'avance de 1' ensemble de pulverisation, 
et la liaison entre les deux chassis 6 et 9 est du type te- 
lescopique «, 

Chaque longeron principal 12 est constitue par un 
tube de section rectangulaire qui re<joit interieurement le 
longeron associe 11 , egalement constitue par un tube 
de section rectangulaire <► 

Sur chaque paire de longerons 11, 12 on prevoit 
un systeme de compas comportant deux bielles 15, 16 articu- 
lees entire elles , la bielle 15 etant articulee sur le lon- 
geron 12 et la bielle 16 etant articulee sur le longeron 
11 o Les bielles 15 > 16 sont de meme longueur et definissent 

a tout instant un triangle isocele dont un cote, defini 

les 

par les points d' articulation sir /Longerons11 , 12, est diri- 
ge suivant le aens d'avance de l'engin- 

Un verin 17 a double effet est articule sur les 
bielles 15, 16 de maniere a provoquer la sortie ou la ren- 
tree des • longerons 11 par rapport aux longerons 12 , c'est- 
a-dire le recul ou 1 ' avance de l 1 ensemble constitue par le 
chassis auxiliaire 9 et la rampe de pulverisation 5 par rap- 
port au chassis 6 de la remorque - 

Dans la. position de travail ( fig 1), 1* ensemble 
5, 9 est avance tandis que, dans la position de transport 
(fig 2 et 3), cet ensemble est recule • 

Dans la position de travail, le centre o.e gravi- 
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te de la rampe 5 et le centre de gravite du cnassis auxi- 
liaire 9 sont pratiquement alignes verticalement , a fai- 
ble distance de l'extremite arriere des longerons 12; au 
contraire, dans la position de transport ( fig 2 et 3), le 
centre de gravite de la rampe 5 repliee est situe bien en 
avant du centre de gravite du chassis auxiliaire 9 et, gra- 
ce au fait que ce dernier est recule ,le centre de gravite 
de 1' ensemble 5, 9 est recule par rapport a la position qu» 
il aurait si le chassis 9 etait dans la position avancee 

de la fig 1. 

Ainsi, pour la position de transport, le centre 
de gravite de 1' ensemble 5, 9 n ' est P as notablement avance, 
ce qui permet de ne pas appliquer au point d'attelage du 
tracteur 1 , par la fleche d'attelage 4, une charge excessi- 
ve, d'autant que , pour le transport, 1* adherence des roues 
motrices arriere du tracteur n'a pas besoin d'etre aussi e- 
levee que pour la pulverisation elle-meme. 

Au surplus, du fait que le chassis auxiliaire 9 
est recule pour la position transport, la rampe 5 peut • etre 
rabattue norizontalement le long de la remorque 2 sans ve-^ 
nir interferer avec le tracteur 1, ce qui degage les portie- 
res de celui-ci et ne gene pas la manoeuvre dans les vira- 
ges . Mais il est egalement possible de rabattre la rampe de 
pulverisation 5 legerement vers le haut, comme dans l'art 
anterieur, l'avantage presente par 1' invention residant alors 
seulement dans le deport du centre de gravite pour la posi- 
' tion de transport » 

On a montre.en detail aux fig 4 a 6 la coopera- 
tion entre un longeron 12 du chassis porteur principal 6 et 
un longeron 11 du chassis auxiliaire mobile 9 • 

Comme indique precedemment , les longerons 11 et 
12 sont constitues par des tubes de section rectangulaire, 
le longeron 11 etant recu a l'interieur du longeron 12. A 
son extremite interieure au longeron 12, le longeron- 11 por- 
te une paire de galets inferieurs 18 et une paire de galets 
superieurs 19 destines a rouler respectivement sur la face 
interieure inferieure et sur la face interieure superieure 
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du longeron 12 „ Les galets 18 et 19 sont agences pour qu 1 
il existe un leger Jeu vertical a leur niveau par rapport 
au longeron 12c A son extremite libre, par laquelle sort le 
longeron 11, le longeron 12 porte deux galets inferieurs 20 
destines a cooperer avec la face inferieure exterieure hori- 
zontale du longeron 11. Les galets- 20 sont montes sur des 
plaques 21 fixees a I'exterieur du longeron 12o De place en 
place, le longeron 12 porte des moyens propres a permettre 
le guidage lateral du longeron 11* De tels moyens ont ete 
representes a la fig 6 . Ces moyens comportent, de chaque 
c&te du longeron 11, un patin 22 en matiere plastique appro- 
priee, sollicite vers le longeron 11 par une vis 23 re$ue 
par un boitier 24 fixe sur la face exterieure du longeron 
12. A son extremite libre, le longeron 12 porte de chaque c6- 
te, en partie haute, un taquet 25 permettant de supporter le 
longeron 11 en position rentree et, ainsi , de soulager les 
galets inferieurs 20 o Ces taquets comportent une plaque 26 
prolongeant exterieurement et lateralement la face superieu- 
re horizontale du longeron 12, et une vis 27 dont la tige 
fiiletee depasse vers le haut pour cooperer, pour la position 
rentree du longeron 11 , avec une plaque 28 qui est fixee a 
1' extremite du longeron 11 de liaison avec le cadre 10 por- 
te la rampe 5 et qui est prolongee vers l'avant par une ram- 
pe 29- Ainsi, pour la position rentree, la plaque 28, qui 
peut relier les deux longerons 11 , s f engage sur l 1 extremi- 
te des vis 27, ce qui permet de degager les longerons 11 des 
deux paires de galets inferieurs 20. 

Pour cette position rentree, ce sont les galets 18 
qui sont en appui contre le longeron 12, tandis que, pour la 
position sortie, les galets 18 quittent- le longeron et les 
galets 19 viennent en appui sur la face interieure superieu- 
re du longeron 12^ le longeron mobile 11 etant en appui sur 
les galets 20 tandis que, pour la position rentree il est en 
appui sur les vis 27 et se degage des galets 20. 

On a represents aux fig 8 et 9 deux variantes pour 
les moyens mo teuis permettant de dSplacer chaque longeron 11 
par rapport a son longeron porteur 12. 
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Dans la fig 8, le longeron 12 porte, a son extre- 
mite interieure, c f est-a-dire a son extremite situee du co- 
te du tract eur 1, ion moteur 28 dont I'arbre de sortie porte 
une vis mere axiale 29 cooperant avec un ecrou 30 porte fi- 
xement par l g extremite avant adjacente du longeron 11 * I*ors 
de la rotation du moteur 28, la vis 29 provoque la rentree ou 
la sortie du longeron 11* 

Dans la fig 9 5 le longeron .12 porte, a son extre- 
mite avant, un verin axial a double effet 31 dont le corps 
32 est articule en 33 sur cette extremite et dont la tige 
34- est articulee en 35 sur 1' extremite arriere du longeron 
mobile 11 o Le corps 31 verin traverse la face avant du 
longeron 11 et penetre dans celui-ci* 

A titre de variante , pour ces moyens moteur, on 
pourrait par exemple prevoir un systeme de mouflage a cable 
ou a cbaxne <» 
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ESTENDICATlOIiS 

1. Support de rampe de pulverisation agricole , 
comportant un chassis porteur principal (6) et un chassis au- 
xiliaire (9) portant la rampe proprement dite (5) et porte 
a son tour par le chassis porteur principal (6), caracteri- 
se par le fait que ie chassis auxiliaire (SO est mobile par 
rapport au chassis porteur principal (6) suivant un mouve- 
ment ay ant une composante diriges suivant la direction d'a- 
vance de 1'engin de pulverisation (1, 2), en-re une position 
avant de travail et une position arriere de transport- 

2* Support selon la revsndication i, caracterise 
par le fait cue le mcuvement de de placement du chassis au- 
xiliaire (9) par rapport au chassis porteur principal (6) 
est horizontal et dirige suivant ladite direction d'avance- 

3o Support selon I'une des revendi cations 1 et 2 9 
caracterise par le fait que le chassis porteur principal 
(6) et le chassis auxiliaire (9) sont en liaison telescopi- 
que o 

4o Support selon la revendication 3 9 caracterise 
par le fait qu'il comporte au moins un longeron longitudi- 
nal (11) mohile penetrant dans un longeron longitudinal (12) 
fixe*. 

5o Support selon I'une des revendi cations 3 et 4-, 
caracterise par le fait qu'il comporte deux longerons longi- 
tudinaux (12) et deux longerons longitudinaux mohiles (11), 
1' extremite arriere des longerons mohiles (11) etant reliee 
a un chassis de support de la rampe de pulverisation (5) « 

6- Support selon I'une des revendi cat ions 1 a 5 S 
caracterise par le fait que le chassis porteur principal 
(5) et le chassis auxiliaire (9) sont relies par un syste- 
me de conipas (15, 1S),au moins un verin (17) agissant sur le 

7. Support selon I'une des revendi cations 1 a 5> 
caracterise par le fait qu'il comporte -in verin 3X ^^ egis- 
sanr entre le chassis porteur principal <6; st 1^ chassis 

auxiliaire (3y» 

Support selon I'une des revsndi cat ions '\ a 
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caracterise par le fait qu'il comporte un moteur comman- 
dant une vis axiale qui coopere avec . un ecrou porte par 
le chassis auxiliaire (9)« 

9o Support selon l'une des revendications 1 a 
5, caracterise par le fait qu'il comporte un systeme.de 
mouflage, notamment a cable ou a chaine, pour la commande 
du de placement du chassis auxiliaire (9) par rapport au 
chassis porteur principal (6). 

10. Support selon l'une des revendications 1 a 
9, caracterise par le fait que le chassis auxiliaire(9) se 
deplace par rapport au chassis porteur principal fixe (6) 
a l'aide de galets (18, 19 » 20 )» des moyens de butee (25, 
28, 29) etant prevus pour que, pour la position avancee du 
chassis auxiliaire (9), celui-ci-soit porte directement 
par le chassis porteur principal (6), en se degageant de 
galets de roulement (20). 

11. Support selon l'une des revendications 1 a 
10, caracterise par le fait que, quand la rampe de pulveri- 
sation (5) est rabattue vers l'avant, notamment horizonta- 
lement, elle est libre de toute interference avec le trac- 
teur (1), pour degager les portieres de celui-ci et permet- 
tre les manoeuvres, notamment les virages . 
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